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1: UVOD
Pristroje Cruiser jsou navrzeny pro provoz z 12voltové baterie a jsou dodavany
véetné senzor(, displeju a montaznich sad pro displeje.

Pfed vybalenim pfistroje si pfectéte navod k instalaci a plné mu porozuméijte.

V instalaci pokracujte pouze v pfipadé, Ze jste k tomu kompetentni.

Spole¢nost Nasa Marine Ltd. nepfebira zadnou odpovédnost za zranéni nebo
$kody zpUsobené instalaci tohoto pfistroje, b&€hem ni nebo v jejim disledku.
vyrobek. Jakékoli zafizeni mize selhat z fady pfi¢in. Neinstalujte toto zafizeni,
pokud je jedinym zdrojem informaci a jeho selhani by mohlo mit za nasledek
zranéni nebo smrt. Misto toho pfistroj vratte prodejci a ziskejte piny kredit.
Nezapomerite, Ze toto zafizeni je pomUckou pro navigaci a nenahrazuje spravné
namornické dovednosti. Tento pfistroj pouzivate na vlastni nebezpedi, pouzivejte
jej obezFetné a &as od &asu zkontrolujte jeho funkci podle jinych tdajd. Cas od
Casu zkontrolujte zafizeni a pozadejte o radu, pokud néktera jeho ¢ast neni v
pofadku.

plné zplsobila k plavbé.

Povrch Cruiser ma akrylovou povrchovou Upravu chemicky spojenou s
odolnym plastem. Pro zachovani dobrého vzhledu jej Cistéte pouze vihkym
hadfikem. Nepouzivejte abrazivni Cistici prostfedky ani rozpoustédia.

2: INSTALACE DISPLEJE

PFistroje Cruiser jsou pfi montazi na panel vodotésné a jsou uréeny pro montaz
do otevieného kokpitu.
Zvolte vhodnou polohu displeje na panelu nebo na objemné hlavé.

Misto musi byt rovné a dutina za panelem musi zUstat sucha. (Vstupni Sroubeni
kabelu neni utésnéno, aby byl umoznén volny priichod vzduchu do jednotky a z
ni. Tim se zabrani zamlzeni displeje.)

Polohu upevriovacich otvorl Ize na panelu vyznacit pomoci vrtaciho tem- platu,
ktery je nedilnou soucasti baliciho kartonu. Pfed vrtanim zkontrolujte, zda je za
panelem dostate¢ny prostor pro vedeni kabelu a pro pfistup k utazeni kfidlovych
upevhovacich matic.

Vyvrtejte pét otvord a zkontrolujte, zda jednotka pasuje. Pfed kone&nym
upevnénim jednotky na misto muaze byt vhodné pfipojit kabely.

Soucasti dodavky je houbové gumové tésnéni, které je tfeba nasadit do otvoru v
zadni &asti pfistroje.

Namontujte pfistroj do panelu a utahnéte &tyfi kiidlové matice pouze prstem.

Je dulezité, aby t&snéni z houbové pryze bylo v dobrém kontaktu s panelem, jinak
by se voda mohla dostat za jednotku a vniknout do dutiny za panelem.



3: ECHOLOT

3:1 INSTALACE SNIMACE

Snimac Ize namontovat jednim ze tfi zptsobu:

(a) Celni stranu snimade Ize pilepit pfimo na vnitini stranu trupu. (Urgita
energie se ztraci do trupu, ale ztrata vykonu je u vétsiny trupl
G.R.P. sotva znatelna).

(b) Upevnéni skrz trup je k dispozici u vaseho prodejce marine4u.cz.

(c) Snimac Ize umistit do trupu z laminatu pomoci sady snimace pro vestavbu do
trupu, ktera je k dispozici u vaSeho prodejce nebo pfimo na adrese
www.nasamarine.com.

Tento zplsob instalace ma dvoji vyhodu: do trupu plavidla se nevytvari zadny
otvor a echolot a snimac Ize snadno vyjmout pro kontrolu nebo instalaci na jiné
misto. Je v3ak tfeba zminit, Ze ackoli instalace snimace uvnitf trupu nijak neovlivni
presnost, maximalni citlivost dosahu miiZze byt sniZzena v zavislosti na tloustce a
kvalité sklenénych viaken. Sadu pro vestavbu do trupu Ize zakoupit pfimo ve
spole€nosti Marinedu.cz. At uz si vyberete kterykoli z nich, je tfeba najit nejlepsi
umisténi.

Zvolte misto pod hladinou vody, kde bude snima¢ smé&fovat vyrazné ke dnu mofe a
kde budou snimac a kabel v dostate¢né vzdalenosti od zafizeni generujicich
rudeni. Tato poloha by méla byt dostate¢né vzdalena od velkych bublin nebo
kavitace, které by rusily signal.

Chcete-li vyzkouset vhodnost umisténi, pfitisknéte na povrch snimace trochu
lepkavé zvykacky a pfilepte ji na vnitfni stranu trupu (nejprve odstrarite necistoty a
mastné zbytky). Poté Ize jednotku vyzkousSet. Pokud je umisténi vyhovujici, Ize
zvykacku odstranit a snima¢ namontovat pomoci jedné z nasledujicich pomucek
dfive popsanymi metodami. (Poznamka: Kabel snimace nezkracuite).

Je dulezité, aby Eelni strana snimace byla dikladné pfilepena k trupu. Jedina
vzduchova bublina zplUsobi znaénou ztratu vykonu.

Snima¢ a misto jeho montaze musi byt zcela zbaveny jakychkoli pfipravkd proti
znecisténi, protoze i ty mohou ovlivnit vykon jednotky.


http://www.nasamarine.com/
http://www.nasamarine.com/
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3:2 POZNAMKY K ELEKTRICKEMU ROZHRANi

Vnéjsi elektrické rudeni je charakterizovano trvalymi nahodnymi Cisly na displeji,
ktera zakryvaji pravdivy udaj o hloubce na hloubkoméru.

Pficinou jsou napétové "Spicky" s velkou amplitudou, které obvykle souviseji s
alternatorem motoru a/nebo se systémem zapalovani, ktery neni Fadné natlakovan.
Tyto "Spicky" se mohou dostat do citlivé ¢asti zesilovace.

hloubkoméru dvéma zpulsoby:

(a) Prostiednictvim spole¢ného zdroje napajeni plavidla nebo
(b) Pfimym vyzafovanim ze zdroje nebo rusenim.

Pro snizeni moznosti ruseni generatorem motoru a/nebo zapalovaci soustavou

zvolte misto co nejdale od motoru a kabel od snimace vedte co nejdale od

motoru.

motor. Kabel snimate NEREZTE, ale uloZte jej mimo mozny zdroj elektrického ruseni.

3:3 PRIPOJENI DISPLEJE

Pfipojte ¢erny vodi¢ k zapornému napajeni a ¢erveny vodi¢ ke kladnému napajeni
pomoci pojistky 1/4 A. Cerveny vodi¢ alarmu je rovnéz pripojen ke kladnému
napajeni, zatimco Cerny vodi¢ se pripojuje k zelenému vodici ze zobrazovaci
jednotky.

Alarm neni vodotésny a musi byt namontovan na chranéném misté. Zapojte
snimac¢ do zasuvky na zobrazovaci jednotce.

3:4 PROVOZ HLOUBKOMERU

Pred pouzitim je tfeba nastavit do paméti rizné provozni parametry, abyste z
hloubkoméru Cruiser dostali to nejlepSi. Po nastaveni tyto parametry trvalé a
pravdépodobné je nebude nutné upravovat.

Vétsina hloubkomér(i méfi hloubku pod snimagem. Casto je vyhodnéjsi zobrazovat
hloubku pod kylem. V pfistroji je zahrnuto zafizeni, které umoznuje naprogramovat
svislou vzdalenost mezi ¢elni stranou snimace a dnem kylu (posun kylu). Pfistroj
pak ukazuje skute¢nou hloubku pod kylem. (Pfi dodani je posun kylu nulovy, takze
pfistroj odecita hloubku pod snimacem).

PODSVICENI:
Rychlym stisknutim tlacitka ENTER se rozsviti podsviceni. DalSim rychlym tlacitka
ENTER podsviceni vypnete.



NASTAVENI POSUNU KYLU

Prepnéte jednotku do technického rezimu. (Toho dosahnete vypnutim napajeni
jednotky a opétovnym zapnutim napajeni pfi stisknutém tlacitku ENTER). Dokud
neuvolnite kldvesu ENTER, zobrazi se napis "ENG".

Nyni pomoci tladitek nahoru= a doli~ zadejte poZzadovany posun kylu. Dlouhym
stisknutim klavesy ENTER se vratite do normalniho provozu echolotu.

VYBER PROVOZNICH JEDNOTEK (STOPY NEBO METRY)

Pfepnéte jednotku do technického rezimu (viz vyse). Kratkym stisknutim tlagitka
ENTER se zméni jednotky ze stop na metry. Dlouhym stisknutim tlacitka ENTER se
vratite do normalniho provozu echolotu.

NASTAVENi PRAHU CITLIVOSTI

Ozvény pfijaté z blizkych objektd budou zjevné vétsi nez ze vzdalenégjSich objektl.
Ozveény od kylu nebo turbulenci pod lodi mohou byt podstatné vétsi nez ozvény od
morského dna a mohou zpUsobit, Ze sonda bude stfidavé sledovat mofské dno a
néco mistnéjSiho. K pfekonani tohoto problému je echolot Cruiser vybaven
proménnym zesilenim. Ten snizuje citlivost pro mistni objekty a postupné zvysuje
citlivost s rostouci hloubkou. Bod, ve kterém se zesileni zacne zvySovat, se nazyva
prah citlivosti. Citlivost pfistroje v hloubkach pod prahem citlivosti se vyrazné snizi,
zatimco nad prahem citlivosti se citlivost pfistroje s rostouci hloubkou zvySuje.

Prah citlivosti je z vyroby nastaven na 0,0 metru. Pro zobrazeni prahu citlivosti
stisknéte ENTER Hodnotu Ize ménit pomoci tladitek nahoru= a dold~ . Hodnota se pak
zafixuje v paméti stisknutim tlaitka ENTER.

POUZITi ALARMU

Alarm zazni, pokud je ozvéna pfijata mélCeji, nez je horni nastaveni alarmu, nebo
hloubgji, nez je dolni nastaveni alarmu. Chcete-li zobrazit nastaveni horniho
(mélkého) alarmu, stisknéte tlaCitko nahorua . Stisknutim klavesy ENTER se vratte
zpét do signalizatoru. Chcete-li zobrazit nastaveni spodniho (hlubokého) alarmu,
stisknéte klavesu doli~ . Nastaveni Ize ménit pomoci klaves nahorua a dol(~ .
Novou hodnotu zadate a pfistroj se vrati do echolotu stisknutim klavesy ENTER.
Chcete-li alarm aktivovat, stisknéte soucasné klavesy nahorua a dolG+ . Objevi se
symbol zvonku, ktery signalizuje, Ze je alarm aktivovan. Kdyz je zfejmy stav alarmu,
symbol zvonku zac¢ne blikat a ozve se zvukovy alarm. Opétovnym stisknutim klaves
nahoru4 a doll~ alarm deaktivujete. VSechny parametry nastavené v pfistroji se
uchovavaiji v paméti i po odpojeni napajeni.



4: LOG

4:1 INSTALACE JEDNOTKY LOPATKOVEHO KOLA

Padlové kolo by mélo byt instalovano v takovém misté trupu, kde:-.
1) Je ponoreny ve vSech polohach pod pohonem nebo plachtami.

2) Lopatky padlového kola jsou opatifeny plynulym proudem vody odpovidajicim
rychlosti plavidla ve vodé. U vytlaénych trupt je to obvykle pfiblizné uprostred
lodi, ale u hladinovych trupu by to mélo byt co nejdale na zadi.

3) Mél by byt snadno pfistupny v podpalubi pro ¢isténi a pokladku. Pro utésnéni
kovani pfi demontazi padlového kola je k dispozici zaslepka.

4) Neni nachylny k poskozeni od nesetrnych povrchu, jako jsou pfivésy a
zvedaci zavésy.

Vyvrtejte otvor o priméru 42 mm, abyste mohli umistit kovani a pouzijte bézné
metody utésnéni. Doporucujeme nepouzivat tmely - pouzijte nékterou z forem
patentovaného silikonového tmelu. ZajiStovaci matice ma na spodni strané
drazku, ktera by méla byt rovnéz vyplnéna tésnici hmotou. Tuto matici utahujte
pouze prstem. Po vniknuti t€snici hmoty setfete pfebytek a celou sestavu
uzavrete v G.P.R., jak je znazornéno na obrazku. Dbejte na to, aby bylo ponechano
minimalné 20 mm nekrytého zavitu. Jednotku lopatkového kola Ize nyni zasunout
do skfiné, pfic¢emz Sipka sméfuje podél stfedové ¢ary nadoby. Doporucujeme
namazat gumovy "O" krouzZek trochou silikonového maziva, aby jednotka zUstala
volna.

HULL




4:2 PRIPOJENI DISPLEJE

Pfipojte €erny vodi€ k zapornému napajeni a Cerveny vodi¢ ke kladnému napajeni
pomoci pojistky 1/4 A. Zapojte jednotku padla do zasuvky na palubni desce.
zobrazovaci jednotka.

4:3 PROVOZ LOGU

Po zapnuti se na displeji na okamzik zobrazi celkova vzdalenost a poté se vrati
ke ¢teni rychlosti. Rychlost se zobrazuje v namornich milich za hodinu a je
spolehliva az do rychlosti 25,0 uzlu. (Pfi vySsich rychlostech mlze kavitace kolem
lopatkového kola snizit pfesnost).

Kratkym stisknutim tlaCitka SPEED se podsviceni zapina a vypina.

Kratkym stisknutim tlaCitka TRIP se zobrazi vzdalenost jizdy. Chcete-li vynulovat
dojezdovou vzdalenost, nejprve stisknutim tlacitka TRIP zvolte dojezdovou
vzdalenost. Po zobrazeni ujeté vzdalenosti stisknéte a podrzte tlaCitko TRIP, dokud
se na displeji nezobrazi "F". Poté se jizdni draha vynuluje. Vzdalenost cesty se
zobrazuje v desetindch namofnich mil az do 99,9 nm a dale v jednotlivych milich az
do 999 nm.

Kratkym stisknutim tlagitka TOTAL se zobrazi celkova vzdalenost. PFistroj zobrazi
celkovou ujetou vzdalenost do 999 namornich mil. Toto pocitadlo nelze vynulovat.

Dlouhym stisknutim tla¢itka SPEED se vratite k zobrazeni rychlosti.

KALIBRACE

Kalibrace je pfednastavena z vyroby. Typ trupu a poloha padla mohou ovlivnit
vykonnost jednotky. Pokud zaznamnik odecita nedostate¢né nebo nadmérng, Ize
kalibracni faktor upravit tak, aby se vyrovnal.

Do inZzenyrského rezimu piejdéte tak, Ze nejprve vypnete napajeni pristroje. Pfi
opétovném zapnuti napajeni stisknéte a podrzte tlacitko SPEED. Na displeji se
zobrazi napis ENG. Stisknutim tla¢itka TRIP nebo TOTAL zobrazite nastaveni
kalibrace. PFi vystupu z vyroby je obvykle nastaveno na 100 (%). Stisknutim tlacitka
TRIP toto Cislo zvysite nebo tlacitka TOTAL snizite. Kazdym stisknutim se €islo
zvysi nebo snizi o 1 %. Po dosaZeni poZzadovaného kalibra¢niho faktoru se
dlouhym stisknutim tlagitka SPEED pfistroj vrati do normalniho provozu. Rychlost i
vzdalenost se kalibruji sou¢asné. Kalibracni faktor je ulozen v nevolatilni paméti a
zUstane zachovan i po vypnuti napajeni.



5: COMPAS
5:1 INSTALACE SENZORU.

Snimac méfi smér slabého magnetického pole Zemé, a proto je citlivy na jina
magneticka pole, ktera mohou ovlivnit pfesnost pfistroje. Proto by mél byt umistén
opatrné. Zvolte polohu co nejdale od velkych Zeleznych pfedmét(, jako jsou motory, a
predmétd, jako jsou stejnosmérné motory nebo reproduktory, které maiji silné
permanentni magnety. Zkontrolujte také, zda se v blizkosti mista montaze
nenachazeji malé zelezné pfedmeéty, jako jsou Srouby, hiebiky, panty atd. Ty se
mohou zmagnetizovat a zpUsobit chyby. Po nalezeni pravdépodobného mista je
mozné zkontrolovat jeho pfiméfenou pfesnost pomoci ruéniho kompasu, aby se
potvrdila jeho vhodnost.

Samotny magneticky snimac je v pouzdre ulozen na kardanovém kloubu. Chcete-li co
nejefektivnéji zohlednit pohyby naklonu a natoéeni, namontujte snimac co nejblize
vodorovné poloze. Pro dosaZeni co nejlepSiho vykonu v drsnych povétrnostnich
podminkach se rovnéz doporucuje namontovat snimac v poloze (obvykle uprostfed
lodi), ktera minimalizuje bo¢ni zrychleni zplsobené naklonem a prevracenim.
Vyhnéte se montazi snimace vysoko nad ¢aru ponoru, protoZe tim se rovnéz zvysuje
zrychleni pfi naklonu a klopeni. Senzor je vodotésny podle normy CFR-46. Zajistéte,
aby se snimac nespoajil.

Umistéte snimac a vyznacte a vyvrtejte pilotni otvory pro montazni Srouby, aby bylo
mozné snimacem otacet a vyrovnat jej pfesné s osou nadoby. Nyni Cidlo opatrné
namontujte na misto pomoci nemagnetickych Sroubl. Polohu natoceni snimace je
tfeba zvolit tak, aby Sipka sméfovala co nejblize k pfedni a zadni ¢asti lodi.

5:2 PRIPOJENI DISPLEJE

N

[enrer ] SENSOR
UNIT
o NEGATIVE
SUPPLY
LV
FUSED POSITIVE
\
ALARM
BLEEPER
Obrazek 1



5:3 PROVOZ KOMPASU

Po pfipojeni napajeni ke kompasu Cruiser Compas se provede komplexni interni
testovaci procedura. Poté zobrazi kurz. Pfi prvnim zapnuti nemusi byt zobrazeny kurz
spravny, dokud neni provedeno sefizeni kompasu. Typické zobrazeni je znazornéno
na obrazku 2.

PREPINANi PODSVICENI
Podsviceni je k dispozici, aby byla jednotka viditelna i v noci. Podsviceni se zapina
a vypina jednim stisknutim tlacitka ENTER.

~
Podsviceni spinace

Zobrazen j Smé[ ?63

y I stupnu

magnetie—__|

ky kurz

MAGM.AG.
-

Cruiser

Obrazek 2 - Displej pro bézny provoz

ZMENA TLUMENI

Pokud je plavidlo ovlivnéno rychlymi zmé&nami kurzu na rozboufeném mofi, Ize misto
normalniho zobrazeni s mirnym tlumenim zvolit zobrazeni s vétSim tlumenim. Mezi
rezimy silné a slabé tlumeného zobrazeni pfepinate sou¢asnym stisknutim tlacitek
ENTER a nahorua . Po uvolnéni tlacitek se na displeji na dvé sekundy zobrazi "L"
(pro lehké tlumeni), "A" (pro stfedni tlumeni) nebo "H" (pro silné tlumeni), aby se
ukazalo, ktery rezim byl zvolen. Postupnym stisknutim obou tlacitek se pfepina mezi
tfemi nastavenimi tlumeni.

ASISTOVANE RIZENIi

Asistované fizeni znamena pouziti kompasu Cruiser Compass, ktery ukazuje chyby od
zvoleného sméru a smér, kterym je tfeba kormidlovat, aby se plavidlo vratilo do
zvoleného sméru, ktery je vzdy vyzna¢en mazaci $ridrou.

Pokud je kurz plavidla v pfedem nastavenych mezich chyby, rozsviti se indikator
mrtvého tahu, ktery ukazuje, Ze je vSe v pofadku (viz obrazek 3), a neni tfeba provadét
zadné Upravy Fizeni. Toto je zobrazeni pfi spusténi asistovaného Fizeni.
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Obrazek 3 - Indikace v Ose lodi.

Ridici Sipky se rozsviti vzdy, kdyZ je chyba sméru vétsi nez 3 °. S narlstajici
chybou se rozsvécuje vice Svejkl Fizeni, které signalizuji rostouci silu Fizeni
potfebnou ke korekci chyby kurzu. Na obrazku 4a jsou zobrazeny tfi. Pokud chyba
pfesahne 21, “centralni 8ipky se postupné rozsvécuji, aby ukazaly, jak daleko "mi
mo stupnici" je nutna korekce fizeni. Na obrazku 4b je zobrazeno 30 ° chyba.
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Obrazek 4a a 4b - Indikace Fizeni ve tvaru tfi a deseti Sipek
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Pokud se chyba zvysi nad 180 °, zobrazeni chyby se zméni a ukaze, Ze nejkrat$i cesta
zpét do pozadovaného kurzu vede nyni opaénym smérem na kormidle.

NASTAVENi POZADOVANEHO KURZU

Nasmeérujte plavidlo na pozadovany kurz a stisknutim tla¢itek nahoru4 a dold~
tento kurz zaznamenejte. Zobrazeni se zméni podle obrazku 3. Zaznamenany
kurz je kurz zobrazeny po PRVNIM stisknuti tlagitek nahoru+ a dol(i~ .

Symbol "v ose lodi" oznacuje, Ze kurz plavidla je v ramci nastavené chyby.



VYPNUTI ASISTOVANEHO RIZENI
Stisknutim tlacitek nahoru+ a dold~ se asistované fizeni kdykoli vypne.

HLAVNI ALARM

Kdyz je v provozu asistované fizeni, Ize nastavit alarm, ktery se spusti, kdykoli kurz
pfekroci pfedem nastavenou hodnotu od zvoleného kurzu. Zvoleny kurz je kurz
zaznamenany pfi zvoleni asistovaného fizeni. Kdyz je asistované fizeni vypnuté, je
¢innost alarmu zakazana. Nastaveny alarm zazni vzdy, kdyZ je kurz na levoboku nebo
pravoboku na uUrovni nastaveného alarmu nebo mimo néj.

2K
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Cruiser J

OBRAZEK 5 - Hranice alarmu nastavené na +/-9

Nastaveni alarmu Ize kdykoli b€hem bézného provozu zmeénit stisknutim tlacitka
nahoru pro zvy$eni jeho hodnoty nebo doll™ pro jeho sniZeni. Hranice alarmu se
zobrazi pomoci chevronu fizeni, jak je znazornéno na obrazku 5, na dvé sekundy po
uvolnéni tlacitka, nacez se displej vrati do normalniho zobrazeni fizeni.

NASTAVENI NEBO ZASTAVENiI ALARMU
Béhem asistovaného fizeni stisknéte tlacitko nahoru pro zapnuti alarmu a dold™
pro jeho vypnuti. Symbol zvonku ukazuje, kdy je alarm zapnuty.

Kdykoli je alarm zapnuty a kurz béhem asistovaného fizeni je mimo hranice nastavené
na pozadovaném kurzu, zazni alarm a symbol zvonku blika.

ENGINEERING

Technickym nastavenim se rozumi nastaveni, ktera je tfeba ménit jen zfidka, ale
ktera ovliviuji fungovani jednotky. Tato nastaveni (stejné jako vSechna nastaveni,
ktera Ize zvolit i v béZném provozu) se ukladaji i po odpojeni napajeni. V rezimu
Engineering Ize nastavit tfi provozni charakteristiky: Magnetické nebo skute¢né
zobrazeni kurzu; Magneticka odchylka; a nastaveni kompenzace chyby kompasu
(odchylky).
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Do inzenyrského rezimu vstoupite podrzenim tlacitka ENTER pfi napajeni. Po
uvolnéni tlacitka se na displeji na dvé sekundy zobrazi napis "En" (pro Engineering).
Po uplynuti dvou sekund se zobrazi magneticka odchylka ve stupnich. Aktualni
nastaveni se zobrazi jako "MAG". (pro mag- netické odecty) nebo "TRUE" (pro
skute¢né odecty). VSimnéte si, Ze magneticka odchylka ovliviiuje pouze skute¢né
odecty a nemusi byt korigovana, jak je popsano nize, pokud jsou pozadovany mag-
netické odecty lozisek.

Ve strojovné Ize provést kterékoli z nasledujicich nastaveni. Pokud je tfeba provést
vice rliznych nastaveni, je nutné se mezi jednotlivymi Upravami nebo nastavenimi
vracet pouze pres displej "En", jak je popsano nize.

NASTAVENI MAGNETICKE ODCHYLKY

Magnetické odchylky Zemé se liSi rok od roku a misto od mista. PfisluSnou hodnotu
odchylky lIze zjistit z almanach(l, map nebo grafd. Variace je posunuti magnetického
severu od skute¢ného severu. Pokud je magneticky sever (odchylka) zapadné od
skute€ného severu, zadejte ji jako kladné Cislo. Naopak pokud je uvadén vychodné
od skute¢ného severu, zadejte zapornou hodnotu odchylky.

Pokud jesté nejste v rezimu Engineering zobrazi se "En"), podrzte pfi zapnuti
napajeni tlacitko ENTER, aby se pfistroj pfepnul do rezimu Engineering. Na displeji
se na dvé sekundy zobrazi "En" (pro Engineering). Poté se displej zméni podle
obrazku 6 a zobrazi uloZzenou magnetickou odchylku a to, zda jednotka pracuje v
magnetickém nebo skuteéném rezimu (obrazek 6 ukazuje magneticky provoz a
odchylku 6,3 smérem na vychod ).

- p—
@)
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MAG. | Cruiser
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OBRAZEK 6 - Zobrazeni magnetické odchylky

Kladna Cisla pfedstavuji odchylku smérem na zapad a zaporna Cisla (jak je na obrazku 6)

predstavuji zmény smérem na vychod. Kazdé stisknuti tlacitka nahoru« nebo dolt~
zmeéni ulozenou odchylku v krocich po 0,1°. Pokud je celkova odchylka vétSi nez+
9,99, zlomkova ¢€ast Uhlu se zméni, ale nelze ji zobrazit.
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Stisknutim tlacitka nahoru nebo dold~ zménite ulozenou hodnotu odchylky
na spravnou hodnotu. VSimnéte si, ze zména magnetické odchylky nema
Zadny vliv na pfesnost kompasové kompenzace (viz strana 7).

Pokud chcete ukondcit technické upravy, stisknéte tlacitko ENTER, abyste se vratili
k normalni indikaci kurzu pomoci revidované hodnoty magnetické odchylky.

MAGNETICKE NEBO PRAVE CTENI
Pokud jesté neni v rezimu Engineering (zobrazi se "En"), podrzte pfi zapnuti
napajeni tlacitko ENTER, aby se pfistroj pfepnul do rezimu Engineering.

Stisknutim tlaitka ENTER a nahorua soucasné prepnete mezi magnetickym a
pravym zobrazenim udaju kompasu. Pfi vybéru True se zobrazi "TRUE" a
zobrazena odchylka se pouZije ke korekci idajlil naméfenych senzorem. Kdyz je
vybrana moznost Magnetic, zobrazi se "MAG.", jak je znazornéno na obrazku 6.
V reZimu indikace Magnetic se hodnota odchylky ignoruje.

Pokud chcete ukondcit technické upravy, stisknéte tlacitko ENTER, abyste se vratili
k normalni indikaci kurzu.

KOREKCE CHYBY (ODCHYLKY) KOMPASU

U v8ech magnetickych kompasu plati, Ze pfitomnost magnetickych predmétl v
plavidle zkresluje magnetické pole Zemé v jeho blizkosti a mdze ovlivnit
pfesnost odectu v riznych bodech kompasu.

Zjistovani a oprava téchto chyb se nazyva "kalibrace kompasu" Kalibrace
kompasu v Cruiser kompasu se dosahuje plavbou plavidla v kruhu pfi
konstantni rychlosti otaceni na klidné vodé, proto je nejlepsi zvolit klidné
podminky. B&€hem otaceni konstantni rychlosti jsou chyby zjistény v pfistroji a
zaznamenany. .

Pokud je k dispozici uplny soubor hodnot z 360 otacek, korekce

se vypocitaji a trvale ulozi odchylky kompasu. Vychozi nastaveni odchylek z
vyroby jsou vSechna nulova, takZze pokud se zjisti, Ze v nékterych bodech
kompasu jsou vyrazné chyby, mély by se tyto chyby kompenzovat kyvanim
kompasu.

Kalibrace kompasu v zafizeni Cruiser Compass ma dveé faze:
e stanoveni konstantni rychlosti otaceni
® pokracovat stejnou rychlosti v zaznamenavani odchylek.

Kompasova kalibrace je inzenyrska funkce. Chcete-li vstoupit do funkce
Engineering, podrzte pfi zapnuti napajeni stisknuté tlacitko ENTER. Na displeji
se na dvé sekundy zobrazi "En" (pro Engineering) a poté ulozena magneticka

odchylka. Nyni stisknéte vSechna tlacitka najednou, abyste spustili kalibraci
kompasu.
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Kalibrace musi byt provedena tak, Ze se pluje konstantni rychlosti v kruhu smérem
hodinovych rucicek. (Pokud je oto€ka provedena proti sméru hodinovych rugcicek,
vSechny oto¢né tyCe ukazuji doleva, coz znamena, Ze nelze dosahnout spravnych
vysledk(). Na displeji se zobrazuje rychlost ota¢eni ve stupnich za sekundu. Pfijatelna
je jakakoli pevna hodnota mezi 0,5°a 2°/sekundu a nejdllezitéjsi je dosahnout
KONSTANTNI rychlosti v tomto rozmezi. Toho obvykle dosahnout pevnym nastavenim
plynu a pevnym nastavenim smérového kormidla. Pokud rychlost zata€eni pfilis rychla,
proudi fidici paky doleva (na znameni "zpomaleni"), kdezto pokud je rychlost zataceni
pfilis pomala, proudi doprava ("zrychleni"). Jakmile se ustali rychlost mezi 0,5°a
2°/sekundu, vrati se tyce fizeni do klidové polohy, aniz by se pohybovaly, a signalizuji
tak, Ze rychlost zataceni je vyhovujici. Pfi rychlosti 0,5°/sekundu trva provedeni plnych
360°stuprit samoziejmé 12 minut a rychlosti 2°/sekundu trva provedeni pinych 360
**"nouze 3 minuty. Pfesnost kompenzace je lepsi pfi niz8ich rychlostech otaceni.

Jakmile se ustali rychlost otaceni, stisknéte tlacitko ENTER a prejdéte do faze
zaznamu chyb. Displej se zméni na symbol otaceni a pocitadlo prabéhu, pocinaje
Cislem 9. VSechny pfedchozi hodnoty kompenzace se okamzité vymazou. Pokud je
zadouci jednoduSe vymazat nastaveni, staCi béhem kyvani stisknout libovolnou
klavesu a vratit se do strojovny.

PFi otaceni s konstantni rychlosti se odpocitava ukazatel pribéhu. BEhem této faze je
dudlezité udrzovat pfedem zvolenou konstantni rychlost otaceni. Jakmile ukazatel
prabéhu klesne na nulu (po otoéeni tésné’nad 360), je vykyv dokon&en a hodnoty
odchylky kompasu se automaticky vypocitaji a ulozi.

Displej se vrati do normalniho rezimu kompasu, aby ukazal, ze kyvani je dokonceno a
Ze jiz neni nutné pokracovat v otaceni konstantni rychlosti.

UPRAVA KURZU

Muize byt nutné provést drobnou Upravu nastaveni snimace, abyste mohli

zajistit, aby kompas spravné méfil smér plavidla. Pokud se ukaze, Ze je tfeba provést
sefizeni, pfesné nasmérujte plavidlo na znamy kurz.

Zobrazi se bud MAG., nebo TRUE, aby se uzivateli pfipomnélo, fyzické vyrovnani
nadoby se ma pouZit.

Pokud se na displeji nezobrazuje znamy kurz, je tfeba senzorovou jednotkou mirné
pootocit, aby se displej vyrovnal. Povolte montazni Srouby senzorové jednotky natolik,
aby bylo mozné jednotkou otacet, a otacejte s ni, dokud se na displeji nezobrazi znamy
kurz. Poté znovu utahnéte montazni Srouby jednotky snimace, aby se kalibrace
kompasu zajistila v této poloze.

6: VITR
6:1 PREDBEZNY TEST PRISTROJE
Pred montazi zkontrolujte, zda je pfistroj kompletni a neposkozeny. Zapojte snimac

do zobrazovaci jednotky a pfipojte napéti 12 V. Jemné roztocCte vétrné misky a
vétrnou lopatku a zkontrolujte ¢innost displeje.



6:2 INSTALACE JEDNOTKY NA STEZNI

Senzorova jednotka na stozaru je urena k montazi na stozar a je dodavana s 20
metry kabelu. Zvolte takové umisténi, aby jednotka stozaru mohla pfijimat volné
proudéni vzduchu ze vSech smérl. Jednotka na stézni musi byt pod- statné
vodorovna, av$ak orientace vzhledem k lodi neni dalezita. K pfiSroubovani
jednotky na hlavé stézné ke kovovému stézni se dodavaji ¢tyfi montazni bloky
spolu se ¢tyfmi samoreznymi Srouby z nerezové oceli. Pokud byt jednotka
stéZné namontovana na drevény stézen, mély by byt pouzity vhodné Srouby.

Po bezpecném upevnéni stéZejni jednotky pfivedte kabel k jednotce displeje a
zapojte jej do zasuvky na displeji. Pfebytecnou délku kabelu nezkracujte odfiznutim
zastrcky, ale prebytecny kabel peclivé ulozte. Pokud kabel neni dostate¢né dlouhy,
jsou k dispozici prodluzovaci kabely o délce 5 nebo 20 metru.

6:3 PRIPOJENI DISPLEJE

Cerny vodié pripojte k zapornému napajeni a &erveny ke kladnému pomoci pojistky
1/4 A. Zapojte stéZejni jednotku do zasuvky na zobrazovaci jednotce.

PROVOZ S VETREM 6:4

Veétrny systém Cruiser m(ze zobrazovat rychlost vétru v milich za hodinu (MPH),
namornich milich za hodinu (uzlech, zobrazovanych jako KTS) a metrech za
sekundu (m/s). Pro pfepinani mezi uzly, namofnimi milemi za hodinu a metry za
sekundu stisknéte soucasné tlaitko ENTER a nahoru~ . Volba se vzdy ulozi, takze
pristroj pracuje podle nastaveni pfi kazdém dalSim zapnuti.

VYROVNANI VETRNYCH LOPATEK VE SMERU PLAVBY

Pfi prvni instalaci lopatky na plavidlo je vzdy nutné zadat jeho polohu v mrtvém bodé,
aby displej spravné zobrazoval relativni smér vétru. Nastaveni polohy osy lodé se
provadi stisknutim vSech tfi tladitek najednou, kdyZ je lopatka vyrovnana tak, aby
nerezovy hrot sméfoval dopfedu podél osy plavidla. Udaj se uloZi po uvolnéni
posledniho tlagitka, a proto je dulezité, aby byla lopatka v tomto okamziku spravné
sefizena.

ZMENA STYLU UKAZATELE

Styl ukazatele muze byt bud blokovy, nebo ve stylu "windex". Stisknéte tlacitko nahoru
-~ adoll

~ k pfepinani mezi styly. KdyZ je zobrazen ukazatel bloku, nahoru

- zvétSuje jeho Sitku a doll~ zmenSuje jeho Sifku. Klavesy nahoru4 a dold~ nemaji
zadny ucinek, pokud je zobrazen styl ukazatele "windex". Stejné jako v pfipadé
nastaveni rychlosti se kone€né nastaveni ulozi, takze pfistroj pfi kazdém dalSim
zapnuti funguje podle nastaveni.

Podsviceni
Podsviceni se pfepina pouhym stisknutim tlaitka ENTER.












DULEZITE PRECTETE SI TENTO
POKYN PRED VYBALENIiM
PRISTROJE

Pred vybalenim pfistroje si pfectéte navod k instalaci a pIné mu porozuméijte. V instalaci
pokracujte pouze v pfipadé, Ze jste k tomu kompetentni. Spole¢nost Nasa Marine Ltd.
neprebira zadnou odpovédnost za zranéni nebo skody zplsobené instalaci tohoto vyrobku,
bé&hem ni nebo v disledku. Jakékoli zafizeni muze selhat z fady pFicin. Neinstalujte toto
zafizeni, pokud je jedinym zdrojem informaci a jeho selhani by mohlo mit za nasledek zranéni
nebo smrt. Misto toho pfistroj vratte svému prodejci a ziskejte plny kredit. Nezapomerite, Ze
toto zafizeni je pomUckou pro navigaci a nenahrazuje spravné namornické dovednosti. Tento
pristroj pouzivate na vlastni nebezpedi, pouzivejte jej obezietné a ¢as od ¢asu zkontrolujte
jeho funkci podle jinych tdajti. Cas od &asu zkontrolujte instalaci a pozadejte o radu, pokud
néktera jeji ¢ast neni pIné zplsobila k plavbé.

OMEZENA ZARUKA

Spole¢nost Nasa Marine Ltd. poskytuje na tento pfistroj zaruku, Ze bude v podstaté bez vad
materialu i zpracovani po dobu jednoho roku od data zakoupeni.

Spole¢nost Nasa Marine Ltd. podle svého uvazeni opravi nebo vyméni v§echny soucasti,
které selZou pfi bézném pouzivani béhem zaruéni doby. Takové opravy nebo vymény
budou provedeny bez poplatku za dily a praci pro zakaznika. Zakaznik vSak nese naklady
na dopravu. Tato zaruka se nevztahuje na poruchy vzniklé v disledku zneuziti,
nespravného pouziti, nehody nebo neautorizovanych Uprav ¢i oprav. Spole¢nost Nasa
Marine Ltd. v Zadném pfipadé neodpovida za nahodné, zvlastni, nepfimé nebo nasledné
$kody, at' uz vznikly v disledku pouzivani, nespravného pouzivani, nemoznosti spravného
pouzivani pfistroje nebo v disledku vad pfistroje. Pokud je pro vas néktera z vyse
uvedenych podminek nepfijatelnd, vratte pfistroj neotevieny a nepouzity svému prodejci a
ziskejte piny kredit.

Nazev

Adresa

Nazev prodejce

Adresa

Datum

PFi reklamaci maze byt vyzadovan doklad o koupi.

Nasa Marine Ltd.
Boulton Road, Stevenage, Herts SG1 4QG Anglie

Prohlaseni o shodé

Spole€nost NASA Marine Ltd prohlauje, Ze tento vyrobek je v souladu se zakladnimi pozadavky
smeérnice 1995/5/ES o radiovych zafizenich a telekomunika&nich zafizenich.

Origindl certifikatu prohlaseni o shodé si mUzete vyzadat info@nasamarine.com

TENTO VYROBEK JE URCEN POUZE PRO POUZITi NA PLAVIDLECH JINYCH NEZ SOLAS.
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